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Kody efektow
obszarowych

Wiedza

K1_Wol

Ma wiedze w zakresie matematyki stuzaca do rozwiazywania, na pozio-
mie inzynierskim, prostych zagadnieri z zakresu: automatyki, analizy sy-
gnaléw, sterowania procesami dyskretnymi i ciagtymi, mechaniki, anali-
zy dzialania obwodéw elektrycznych i uktadéw elektronicznych. W szcze-
golnosci zna: a) arytmetyke i algebre w tym rachunek macierzowy, geo-
metri¢ analityczna na plaszczyznie i w przestrzeni; b) istotne elementy
analizy matematycznej w tym: rachunek rézniczkowy i catkowy, liniowe
roéwnania roézniczkowe zwyczajne, szeregi trygonometryczne, elementy ra-
chunku wariacyjnego; c) liczby zespolone d) przeksztalcenia Laplace’a i Z;
d)podstawy matematyki dyskretnej oraz metod numerycznych; e) metody
probabilistyczne.

TIA_ WOl

K1_W02

Zma modele matematyczne zjawisk fizycznych i potrafi je zastosowaé. Zna
opis zjawisk fizycznych wystepujacych w zagadnieniach inzynierskich w
zakresie zjawisk zwigzanych z automatyka i robotyka. Ma podstawows,
wiedze z fizyki obejmujaca mechanike punktu materialnego, optyke, pod-
stawy akustyki, elektrycznosé i magnetyzm, fizyke ciata statego i budowe
atomu, budowe i wtasciwosci materialéw inzynierskich. Ma wiedze z za-
kresu podstaw termodynamiki oraz z mechaniki ptynéw i aerodynamiki
Posiada wiedze z zakresu analizy statystycznej przydatna do celow analizy
informacji zaréwno pomiarowych jak i danych gospodarczych.

TIA_ WOl

TIA W02

K1_Wo03

Ma wiedze z zakresu informatyki stosowanej w obszarze automatyki i ro-
botyki obejmujaca w szczegdlnosci: podstawy architektury komputerow i
systemOw operacyjnych, algorytmy struktury danych i jezyki programo-
wania oraz komunikacje komputerows.

TIA_ W02

TIA W03
TIA_ W07

K1_Wo4

Ma wiedze dotyczaca maszyn i ich podstawowych charakterystyk oraz
sposobéw sterowania i elementéw wykorzystywanych w ich budowie . Ma
wiedze z zakresu konstruowania maszyn i ich elementéw oraz zna pod-
stawy opisu geometrii a takze zapisu konstrukcji w systemach CAD, ko-
nieczne do rozwiazywania zagadnieri inzynierskich z zakresu automatyki i
robotyki.

TIA_ W02

T1A_ W03

K1_WO05

Ma wiedze z podstaw mechaniki i wytrzymalosci materiatéw konieczng do
rozwiazywania zagadnien inzynierskich z zakresu automatyki i robotyki.
Zna podstawowe metody modelowania i analizy uktadéw dynamicznych.
Ma wiedze dotyczaca podstaw analizy mechanizméw w zakresie kinema-
tyki i dynamiki.

TIA_ W02

TIA_ W07

K1_W06

Ma wiedze dotyczaca metod i srodkéw, proceséw i systemoéw wytwarzania
konieczna do rozwiazywania zagadnieri inzynierskich z zakresu automatyki
i robotyki. Ma podstawows wiedze z zakresu eksploatacji, trwatosci i nie-
zawodnosci maszyn, konieczng do rozwiazywania zagadnien inzynierskich
z zakresu automatyki i robotyki.

TIA_ W02

T1A_ W05

K1_W07

Zna systemy pomiarowe, sposoby oceny poprawnosci przeprowadzanych
pomiaréw oraz metody ich statystycznego opracowania a takze statystycz-
ne sterowanie procesami, konieczne do rozwiazywania zagadnien inzynier-
skich z zakresu automatyki i robotyki.

TIA_ W02

TIA W03
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Kody efektow Efekty kierunkowe Kody efektow
kierunkowych obszarowych
K1 W08 Zna podstawy zarzadzania produkcja i technicznego przygotowania pro- | TIA W02
dukcji oraz metody projektowania zautomatyzowanych proceséw wytwa-
rzania w zakresie potrzebnym do rozwiazywania zagadnieni inzynierskich
z zakresu automatyki i robotyki.
T1A W06
K1 W09 Ma uporzadkowana wiedze dotyczaca podstaw automatyki w tym: rodza- | TIA W02
jow i struktur uktadow sterowania, modeli uktadéw dynamicznych oraz
sposobow ich analizy, problematyki stabilnosci oraz regulacji.
T1A W03
K1 W10 Zna i rozumie reprezentacje sygnatow ciaglych, dyskretnych i okresowych, | TIA W02
przetwarzanie sygnalow oraz podstawy transmisji sygnalow. Ma wiedze
dotyczaca podstawowych metod pomiardéw dynamicznych i przetwarzania
sygnaléw pomiarowych. Zna i rozumie problematyke sterowania procesami
ciaglymi i procesami dyskretnymi.
T1A W03
K1 W11 Ma uporzadkowana wiedze dotyczaca sterowania i napedéw hydraulicz- | TIA W03
nych oraz pneumatycznych, a takze sterowania procesami przeptywowo
cieplnymi oraz automatyzacji systeméw wytwarzania.
T1A WO05
K1 W12 Zna i rozumie podstawy robotyki, elementy oraz uktady sterowania robo- | TIA W03
toéw a takze posiada uporzadkowana wiedze dotyczaca robotéw i manipu-
latorow wspomagajacych funkcje cztowieka.
T1A WO05
K1 W13 Zna i rozumie problematyke modelowania i optymalizacji systemow, wspo- | T1A W01
magania decyzji oraz symulacji i prognozowania.
T1A W03
K1 Wi4 Ma uporzadkowana wiedze z zakresu elektroniki i elektrotechniki, tech- | TIA W02
nik mikroprocesorowych oraz napedéw elektrycznych. Ma uporzadkowana
wiedze z zakresu lokalnych uktadow sterowania maszyn i urzadzen oraz
sterowania i automatyzacji maszyn.
T1A W03
T1A W05
K1 W15 Ma szczegdtowa wiedze dotyczaca budowy i programowania uktadéow i | TIA W04
systemow sterowania, stosowanych w zakresie wybranej specjalnosci.
K1 W16 Ma szczegdlowa wiedze dotyczaca diagnostyki maszyn i urzadzeii, stoso- | TIA W04
wanych w zakresie wybranej specjalnosci.
K1 W17 Ma szczegolows wiedze dotyczaca programowania obiektowego i baz da- | T1A W04
nych oraz modelowania systemoéw obrébki i montazu, stosowanych w za-
kresie wybranej specjalnosci.
K1 W18 Ma szczegolowa wiedze dotyczaca budowy i elementéw systemoéw mecha- | T1IA W04
tronicznych zwlaszcza tych wykorzystywanych w pojazdach samochodo-
wych oraz robotach mobilnych, stosowanych w zakresie wybranej specjal-
nosci.
K1 W19 Zna perspektywy i trendy rozwoju automatyki i robotyki, automatyzacji, | TIA W05
sterowania, informatyki, elektroniki i systeméw wspomagania decyzji. W
najwiekszym stopniu dotyczy to wybranej specjalnodci inzynierskie;j.
T1A W10
K1 W20 Ma wiedze o cyklu zycia produktu. Zna pojecia niezawodnosci i trwalosci | TIA W06
systeméw technicznych oraz podstawowe informacje o zwiazanych z tym
zagadnieniach eksploatacyjnych i kosztach. Zna podstawowe informacje
o wplywie calego cyklu zycia produktu na $rodowisko. Ma $wiadomosé
kosztu energetycznego finalnego produktu z uwzglednieniem cyklu jego
zycia.
T1A WO08
T1A W09
K1 W21 Zna metody obliczent inzynierskich z zakresu mechaniki, podstaw kon- | T1A W02
strukcji maszyn, graficznego zapisu konstrukcji, komputerowego wspoma-
gania projektowania konstrukcji i technologii, projektowania proceséow.
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T1A W07
K1 W22 Zna metody, narzedzia i modele obliczeniowe wykorzystywane w proce- | T1A W02
sie wspomagania decyzji, w badaniu, analizie i syntezie uktadow i sys-
temoéw sterowania, w projektowaniu, badaniu i programowaniu uktadéw
elektronicznych w tym mikrokontroleréw, w doborze napedéw, sensoréw i
aktuatorow.
T1A W07
K1 W23 Zna podstawowe pojecia z zakresu bezpieczenstwa i higieny pracy, posiada | T1A W08
wiedze z zakresu prawnej ochrony pracy, zna podstawowe cechy material-
nego srodowiska pracy. Zna interdyscyplinarng wiedze o cztowieku w éro-
dowisku pracy. Zna role ergonomii w §rodowisku pracy. Ma podstawowsa
wiedze z zakresu obcigzenia srodowiska naturalnego efektami uboczny-
mi proceséw technologicznych. Zna metody stuzace ochronie §rodowiska
podczas produkcji przemystowe;.
T1A W09
K1 W24 Posiada wiedze o istocie zarzadzania, koncepcjach i metodach zarzadzania, | TIA W08
powiazaniach miedzy funkcjonalnymi obszarami i poziomami zarzadzania,
z zakresu budowy struktur organizacyjnych, proceséw podejmowania de-
cyzji, kierowania ludzmi i zarzadzania zasobem ludzkim, uwarunkowan
ksztaltujacych sposoby dzialania organizacji i najnowszych tendencji w
zarzadzaniu. Zna metody zarzadzania jakoScia w procesie produkcyjnym.
T1A W09
K1 W25 Zna zasady prawnej ochrony doébr koncepcyjnych, odpowiedzialnoéci za | TIA W10
ich naruszenie. Korzysta z aktéow prawnych dotyczacych ochrony doébr
niematerialnych. Zna zasady szczegblnej ochrony doébr informatycznych
(programy komputerowe, Internet, bazy danych). Potrafi zidentyfikowaé
i zastosowaé procedury postepowania przed Urzedem Patentowym. Zna
zasady poszanowania autorstwa w dziatalnosci zwiazanej z realizacja prac
tworczych (w tym prac dyplomowych).
K1 W26 Zna zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci wy- | T1A W09
korzystujacej wiedze zdobyta w trakcie studiéw na kierunku automatyka
i robotyka, a w szczegolnosci wiedze z zakresu ukoriczonej specjalnosci.
T1A W11
Umiejetnosci
K1 UBO1 Potrafi ocenié istniejace rozwiazania techniczne wykorzystujace metody | T1A U13
i urzadzenia zwiazane z automatyka i robotyka oraz dokonaé krytycz-
nej analizy ich przydatnosé i funkcjonowania oraz mozliwosci aplikacji.
Szczegodlnie dotyczy to urzadzen, obiektéw, systemoéw, proceséw i ustug
zwiazanych ze studiowana specjalnoscia.
T1A U14
K1 UB02 Potrafi wykorzystujac posiadana wiedze aby modernizowaé istniejace roz- | TIA U13
wiazania techniczne poprzez wprowadzenie nowoczesnych rozwiazan zwia-
zanych z automatyka i robotyka a w szczegdlnosci specjalnoscia studiow.
T1A U14
T1A U15
K1 _UBO03 Potrafi zidentyfikowaé i zdiagnozowaé¢ problem inzynierski. Potrafi wyko- | TIA U13
na¢ specyfikacje zadan projektowych koniecznych do rozwiazania inzynier-
skiego zadania z zakresu studiowanej specjalnosci.
T1A Ul4
K1 _UB04 Potrafi okresli¢ pozadane cechy i parametry obiektu lub procesu niezbed- | T1A Ul4
nego do realizacji okre§lonego celu, z punktu widzenia jego zastosowania
w zakresie studiowanego kierunku a w szczegblnosci specjalnosci.
T1A Ul5
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K1 UBO05 Potrafi oceni¢ przydatnos¢ standardowych metod mozliwych do zastoso- | TIA U13
wania dla rozwiazania postawionego problemu inzynierskiego z zakresu
automatyki i robotyki. Potrafi dobra¢ podstawowe narzedzia analitycz-
ne, programowe i fizyczne do rozwiazania prostego zadania inzynierskie-
go charakterystycznego dla studiowanego kierunku a zwtaszcza wybranej
specjalnosci.
T1A Ul5s
K1 UBO06 Potrafi zaprojektowaé¢ zgodnie ze zalozong specyfikacja prosty uklad me- | T1A Ul4
chaniczny przy wykorzystaniu systeméw komputerowego wspomagania
projektowania.
T1A Ul6
K1 UBO7 Potrafi zaprojektowaé i zrealizowaé zgodnie ze zalozong specyfikacja pro- | T1IA Ul4
sty uktad sterowania wykorzystujacy programowalne sterowniki logiczne
i stosowne oprogramowanie.
T1A Ul6
K1 UBOS Potrafi zaprojektowaé i rozwiazaé proste zadania automatyzacji urzadzen, | T1A U13
obiektow i proceséw w zakresie swojej specjalnosci stosujac wlasciwie do-
brane narzedzia.
T1A Ul4
T1A _U16
K1 U001 Potrafi pozyskiwaé¢ informacje z literatury przedmiotu, baz danych itp., | TIA UO1
dostepnych zaréwno w jezyku polskim jak i obcym, stuzace do rozwiazy-
wania probleméw inzynierskich. Potrafi wyciaga¢ wnioski z zasobow infor-
macji zgromadzonych w roéznych zréodlach, interpretowac je, i formutowaé
uzasadnione opinie.
T1A UO03
K1 U002 Potrafi postugiwaé sie podstawowymi formami komunikacji stosowanymi | T1A U02
w automatyce i robotyce, rysunkiem technicznym z zastosowaniem CAD,
programowaniem oraz opisem matematycznym.
K1 U003 Potrafi samodzielnie przygotowaé informacje, w jezyku polskim i obcym, | TIA U02
dotyczaca rozwiazywanego problemu, sporzadzi¢ krotki i prosty raport
w formie pisemnej i ustnej, udokumentowany odpowiednimi przypisami
literaturowymi.
T1A U03
K1 U004 Potrafi opracowaé prezentacje wynikow badan wlasnych i rozwiazywania | T1A U02
problemu inzynierskiego w zakresie swojej specjalnosci, ale tez zagadnieri
kierunkowych automatyki i robotyki.
T1A U04
K1 U005 Potrafi samodzielnie znalez¢ literature przedmiotu i z niej skorzystaé. Po- | T1A U05
trafi, w ramach samoksztalcenia, przyswoi¢ wiedze z zakresu podanego
przez prowadzacego zajecia.
K1 U006 Potrafi zrozumie¢ zasadnicze punkty rozmowy w jezyku obcym, gdy uzy- | T1A U03
wany jest jezyk jasny i standardowy. Potrafi sobie poradzi¢ w wiekszosci
sytuacji, jakie spotyka sie w podr6zy w regionie jezyka docelowego. Potrafi
wypowiedzieé¢ sie w sposob prosty i zwiezly na tematy z zycia codziennego
i dotyczace wlasnych zainteresowan. Potrafi przedstawié¢ krétko i prosto
uzasadnienie lub wyjasnienie.
T1A U06
K1 UPO01 Potrafi przedstawi¢ projekt inzynierski przy wykorzystaniu technik kom- | T1IA U04
puterowych CAx.
T1A _U07
K1 UP02 Potrafi postugiwaé sie wykresami, tablicami, innymi sposobami prezenta- | T1IA U02
¢ji informacji technicznej, wykorzystywaé gotowe programy inzynierskie
do analizy danych i prezentacji.
T1A U07
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K1 UPO03 Potrafi napisaé¢ prosty program komputerowy do rozwigzania zadania in- | TIA U02
zynierskiego, opracowaé¢ strone internetowa oraz skutecznie wykorzystaé
programy wspomagajace obliczenia inzynierskie szczeg6lnie w zakresie wy-
branej specjalnosci.
T1A _U07
K1 UP04 Potrafi zaplanowaé i przeprowadzié¢ eksperyment inzynierski w celu zdo- | TIA UO0S8
bycia wiedzy o badanym obiekcie lub dokonania oceny jego dzialania w
zakresie wybranej specjalnosci.
T1A U09
K1 UPO05 Potrafi wykorzystaé oprogramowanie symulacyjne do prowadzenia ekspe- | TIA UO0S8
rymentéw na modelach komputerowych i poprawnie interpretowaé uzy-
skane wyniki.
T1A U09
K1 _UP06 Potrafi opisa¢ matematycznie, tworzac modele analityczne lub numerycz- | TIA U09
ne, podstawowe problemy o charakterze inzynierskim z zakresu studiowa-
nej dyscypliny.
T1A U10
K1 _UPO7 Potrafi rozwiazywaé postawione problemy inzynierskie z zakresu studio- | T1A U09
wanej dyscypliny, za pomoca narzedzi obliczeniowych analitycznych, sy-
mulacji komputerowej badan eksperymentalnych. W szczegoélnosci dotyczy
to probleméw zwiazanych z wybrana specjalnoécia.
T1A U10
K1 UP08 Potrafi oceni¢ wplyw rozwiazywanych zagadnien inzynierskich na §rodo- | T1A U08
wisko, na ergonomie stanowiska pracy oraz na zagadnienia zarzadzania i
organizacji pracy.
T1A U10
K1 UP09 Potrafi oceni¢ aspekty etyczne dzialail inzynierskich, oraz ich wplyw na | T1A U08
spoteczenstwo.
T1A U10
K1 UP10 Potrafi znalez¢ swoje miejsce w srodowisku przemystowym, speliajac za- | T1IA U1l
sady bezpieczeristwa i higieny pracy. Potrafi zorganizowaé sobie stanowi-
sko pracy w sposob bezpieczny i utatwiajacy prace innym. Potrafi zorga-
nizowaé prace zespolu w sposob efektywny i bezpieczny.
T1A Ul2
K1 UP11 Potrafi dokonaé¢ wstepnej analizy ekonomicznej opracowanego projektu | T1A U10
technicznego w zakresie wybranej specjalnoéci uwzgledniajacego koszty i
naktad pracy.
T1A Ul2
Kompetencje spoteczne
K1 K01 Rozumie potrzebe ciaglego doksztalcania sie — podnoszenia kompetencji | T1A K01
zawodowych i spotecznych. Potrafi zainspirowaé¢ swoj zesp6t do poszuki-
wania aktualnych rozwiazan technicznych, technologicznych i organizacyj-
nych w literaturze przedmiotu.
T1A K03
K1 K02 Ma $wiadomos$¢ wplywu techniki i technologii na $rodowisko, stosunki | T1A K02
miedzyludzkie, bezpieczenstwo i poziom zycia spoleczenistwa. Podejmujac
decyzje, bierze pod uwage te aspekty swojej dziatalnosci.
T1A K04
K1 KO3 Potrafi wspotpracowaé w zespole jako jego czlonek, lider grupy, osoba | T1A K02
inspirujaca innowacyjne rozwiazania.
T1A K03
K1 K04 Potrafi wyznaczac¢ cele taktyczne i operacyjne, oraz priorytety dotyczace | T1A K04
interesow swojego pracodawcy jak i oddzialywain spolecznych podjetych
decyzji.
T1A KO05
T1A K06
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K1 KO05 Potrafi identyfikowaé i rozwiazywaé¢ dylematy natury etycznej zwiazane z | T1A K05
kontaktem ze wspotpracownikami z zespotu oraz podwladnymi, jak réow-
niez dylematy zewnetrzne, zwigzane z efektami i wptywem wlasnych dzia-
taii na zycie innych ludzi.
T1A KoO7
K1 KO06 Potrafi okreslié cele ekonomiczne i podejmowaé¢ nowe wyzwania w sposob | T1A K02
przedsiebiorczy.
T1A K06
K1 K07 Ma swiadomo$é dotyczaca swojej roli wyksztatconego inzyniera w spote- | TIA K02
czenstwie, w szczegdlnosci dotyczaca propagowania nowoczesnych rozwia-
zan technicznych, ich wplywu na polepszenie jakosci zycia mieszkancow
oraz jakosci i konkurencyjnosci ich pracy. Potrafi opinie te sformutowaé i
przekazaé¢ w sposéb zrozumiaty dla obywateli nie posiadajacych wyksztal-
cenia technicznego.
T1A K07
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